Adept Viper™ s650

MaBe Adept Viper 5650 (mm)

O Arbeitsraum:
Radius 650 mm

O Innere Begrenzung:
Radius 286 mm

Bezogen auf das Handgelenk

B Empfohlener VWandabstand
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Lieferumfang Downloads
Das Adept Viper s650 System (Teile-Nr. 05264-000) beinhaltet CAD Daten in verschiedenen Formaten (2D und 3D) und weitere
folgende Komponenten: Beschreibungen des Roboters finden Sie unter www.adept.de im
e Adept Viper s650 Roboter Downloadbereich

e Adept SmartController CX (mit vorinstallierter Software)

o PA-4 Verstérkergehduse mit Servo Controller und Verstérkem
¢ Bedienkonsole mit Not-Aus-Schalter

e Roboterkabel 4 m (12 m optional)

e Adept DeskTop Software

o Network File Server (NFS) Software

e Benutzerhandbuch

Optionales Zubehor

e Adept T1 Handbediengerdt mit farbigem Touch-Screen

e Bildverarbeitung sSight und AdeptVision sAVI ddepf

e sMI6 Steuerungserweiterung fir bis zu 6 zusditzliche Achsen

e |O-Erweiterung sDIO (32 Ein-/Ausgéinge) Adept Technology GmbH, Otto-Hahn-Str. 23, 44227 Dortmund
e [P65/54 und Reinraumversion auf Anfrage Tel.: 0231/75 89 40, Fax: 0231/75 89 4-50, www.adept.de
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